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@ Zahnarztllches Handstuck 

Bei ainem zahnarHQchen HandstGck. umfassend eine 
Griffhfilse (1) und elne zur GriffhQteenlangsechsa (2) abge- 
knlckte KopfhQIse (3) sovtfe elne im HandstOckgelagerte, efn 
am freien Ende der Kopfnulso (3) In elnem Kopf (38) vorge- 
sehenes Behandlungswerkzeug (4) antreibanda Triebwelte 
(5), die im Bereich der Knlckstelta (6) quergeleilt 1st wobef 
die beideh Trtebwellerrteiie (7, 8) durch elne MHnehmerebv 
rlchtung (9) mltelnander in Eingrrff stehen und in das ange- 
triebene TriebwellenteH (?) ein Kugelplanetengetriebe (10) 
zwischengeschaltet ist, soil ea ohne Austeusch des komptet- 
ten HandstOckes mfiglich sein, in rascherund einfacher Wei- 
se Birf ein Arbeiten mit einem bestimmten, aua einer Mehr- 
zahl von Kopfen ausgewfihlten Kopf uberzugehen, weshalb 
das Kugelplanetengetriebe (10) des angetriebenen Trieb- 
■ wellentefls (7) Im Bereich des fralen EndesderKopfhuIse (3) 

* vorgesehen ist, die mittels einer Schnellkupptung (11) mit 

* der G riffhulse (1 ) verbund en 1st 
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L Zahnfirztlkhes HandstQck, umfassend eine 
Gnffhfllse (1) und eine zur Grtffhfllseniangsachse (2) 
abpknickte KopfhQlse (3) sowie eine im HandstQck 5 
gelagerte, ein am freien Ende der Kopfhaise (3) m 
einem Kopf (38) vorgesehenes Behandlimgsweric- 
zeug (4) antreibende Triebwelle (5), die im Bereich 
der Knickstelle (6) quergeteilt ist wobei die beiden 
TnebweHentefle(7,8)aur^ t0 
tung (9) miteinander in Eingriff stehen und in das 
angetriebeneTriebwellenteil{7) ein Kugelplaneten- 
getriebe (10) zwischengeschaltet ist, dad tire h 

5.?u e / I1 ^v Z J eichnet » ^ das Kugelplanetenge- 
taebe (10) des angetriebenen TriebweUenteils (7) im is 
Bereich des freien Endes der Kopfhulse (3) vorgese- 
hen ist, die mittels einer Schnellkupplung (1 1) mit der 
GnffhQlse (1) verbunden ist. 

Z Handstuck nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet daB die Schnellkupplung (11) Eingriffcmit- 20 
tel (16) der Kopfhulse (3) und Gegeneingriffsmittel 
(17) der GnffhQlse (1) aufweist und daB das Kugel- 
planetengetriebe (10) in einem verdickten KopfhGi- 
senteil (12) angeordnet ist, der eine eine Durchtritts- 
effnung (13) fur den angetriebenen Triebweiienteil 25 
(7) aufweisende griffhCllsensehige AbschluBplatte 

(14) besitzt, von der aus sich ein in die Griffhfllse (1) 
axial emfuhrbarer dflnnerer, den angetriebenen 
Tnebwellenteil (7) aufhehmender Kopfhulsenteil 

(15) erstreckt, der an seiner AuBenseite mit dem zur 30 
Schneflkupphing (11) gehdrenden Eingriffsmittel 

(16) versehen ist, das mit dem ebenfalis zur Schnell- 
kupphuig gehdrenden Gegeneingriffsmittel (17) der 
GnffhQlse (1) In Eingriff bringbar ist. 

3. Handstuck nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 35 
zeichnet, daB das Eingriffsmittel (16) duich eine oder 
mehrere an der AuBenseite des dflnneren Kopfhul- 
sentefls (15) vorgesehene Veruefungen und das Ge- 
genemgriffsmittel (17) durch eine Klemmkugel ge- 
biWet sind, wobei auf der Griffhfllse (1) eine die 40 
Klemmkugel in und auBer Eingriff mit der Vertie- 
fung bnngende Drehhulse (18) angeordnet ist 

4. Handstuck nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
zeichnet daB die das Gegeneingriffsmhtel (17) bfl- 
dende Klemmkugel in einer Ausnehmung (19) der 45 
GriffhQise(l) angeordnet ist 

5. Handstuck nach Anspruch 3 oder 4, dadurch 
gekennzeichnet daB in die Innenwandung der Dreh- 
hulse (18) eine im Querschnrtt kreisabschnittfOrmige, 
an der Klemmkugel anliegende Einbuchtung (20) 50 
eingearbeitet ist, deren Hefe zu mindestens einem 
ihrer End en hin abnimmt 

6. Handstuck nach einem der Ansprflche 3 bis 5, 
dadurch gekennzeichnet, daB der Drehhfllse (18) ein 
letzterein einer der Eingriffsstellung der Klemmku- 55 
gel entsprechenden Drehstelhing zu halten bestreb- 
tes RflcksteHglied (21) zugeordnet ist 

7 v Handstflck nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 
^s^ 8 ^cksteUglied (21) durch eine die 
Griffhfllse (1) umgebende Schraubenfeder gebildet eo 
ist, deren ernes Ende an der Griffhfllse (1) und deren 
anderes Ende an der Drehhtllse (18) festgelegt ist 

8. Handstuck nach einem der Ansprflche 3 bis 7 
dadurch gekennzeichnet, daB die Drehhtilse (18) zur 
awalen Lage&icherung an ihrer Innenwandung einen 65 
nach mnen m eine auflere Umfangsnut (22) der Griff- 
hulse (l)ragenden Fflhrungsstift (23) aufweist 

9. Handstuck nach einem der Anspruche 2 bis 8, 



dadurch gekennzeichnet daB Griffhfllse (1) und 
KopfhQlse. (3) zur gegenseitigen drehsicheren Ver- 
bindung in einer den gegenseitigen Eingriff von Ein- 
gnffsnuttel (16) und GegeneingrifTsmittel (17) sicher- 
stellenden Drehstelhing im Bereich ihrer einander 
zugekehrten Stirnenden mit — bezogen auf die je- 
weilige Hulsenachse - auBermittig angeordneten 
Rastmitteln (24) und Gegenrastmitteln (25) versehen 

10. Handstuck nach Anspruch 9, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafl die Rastmhtel (24) als axial vorsprin- 
gende Nasen und die Gegenrastmittel (25) als axial 
rflckspringende Nischen ausgeMdet sind. 

1 1. Handstuck nach einem der Ansprflche 1 bis 10, 
dadurch gekennzeichnet, daB das dem Kugelplane- 
tengetriebe(lO) zugewandte Ende des einen Wellen- 
^schnittes (26) des angetriebenen TriebweUenteils 
(7) nach Art eines offenen Kafigs in Form einer 
Rundgabel ausgebildet ist und mit den KSfigstaben 
(27) zwischen die Kugeln (28) des Kugelplanetenge- 
tnebes (10) eingreift, wobei die Kugeln (28) unter 
ReibschhiB zwischen dem Umfang des Endes des 
toderen Wellenabschnittes (29) des angetriebenen 
Triebwellenteils (7) und einer undrehbaren Ring- 
bahn(30)gelagertsind e 

12. HandstQck nach Anspruch 1 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB einer der beiden Wellenabschnftte (26, 
29) erne auf die Kugeln (28) des Kugelplanetenge- 
tnebes{10) einwirkende Anstelleinrichtung (31) auf- 
weist 

13. Handstuck nach Anspruch 12, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Anstelleinrichtung (31) am griffhfll- 
senseitigen WeUenabschnitt (29) und die Kafigstabe 
(27) am griffhulsenf ernen Wellenabschnitt (26) ange- 
ordnet sind 

14. Handstuck nach Anspruch 13, dadurch gekenn- 
zeichnet daB zur Bildung der Ansteflehuichtung (31) 
der Wellenabschnitt (29) quergeteilt ist und die ein- 
ander zugekehrten Enden der hierdurch gebildeten 
Wellenabschnittstefle mittels zusammenarbeitender 
Anstellkurvenflachen (32) gegeneinander liegen. 

15. HandstQck nach Anspruch 14, gekennzeichnet 
durch eine den Anlagedruck der Enden der Wellen- 
abschnittsteile vermindernde Ausgleichsfeder (33). 

16. Handstuck nach Anspruch 15, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Ausgleichsfeder (33) in einem stirn- 
seitigen Sackloch (34) des einen Wellenabschnitts- 
teiles angeordnet ist. 

17. Handstuck nach einem der Ansprflche 14 bis 

16, dadurch gekennzeichnet dafl der an den Kugeln 

(28) anhegende Umfangsabschnitt des griffhulsen- 
fernen Wellenabschnittsteiles des WeDenabschnitts 

(29) emen unter Einwirkung der Anstelleinrichtung 
(31) zum anstellenden Zusammenarberten mit den 
Kugeln (28) kommenden konusformigen Rineab- 
schnht(42) aufweist 

18. Handstuck nach einem der Anspruche 14 bis 

17, gekennzeichnet durch eine die beiden Welienab- 
schnittsteiie axial ausrichtende Zentriereinrichtung 
(35). 

19. Handstuck nach Anspruch 18, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Zentriereinrichtung (35) aus einem 
teils in das die Ausgleichsfeder (33) aufnehmende 
Sackloch (34) des einen Wellenabschnittsteiles und 
teils in ein stiraseitiges Sackloch (36) des anderen 
Wellenabschnittsteiles rag nden Zentrierstift be- 
st em. 
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Die Erfindung betrifft ein zahnfirztliches Handstflck, der Seite, teflweise im Schnittund 
umfiS ehie Griffhfil« und eine zur GriffhQlsen- Fig.2dieKopfc01sedes^arzto 
Echseal^knicIctcKopfhfllsesowieeineimHand- nach Fig.l is l Schnitt. t^weise in Ansicht von der 
c«k* celaeerte. ein am freien Ende der KopfhOlse in Seite,invergr6BertemMaBstab. 
SntraSTrSSeSne? Behandlungswerteeug an- 5 Das zahnirztliche Handstflck umfaBt eine Gnffhulse 
S^ndV TriebSdie fan Bereich der Knickstelle 1 und eine zur Griffhmsenlangsachse 2 unter einem 
SStffw^dtob^ stumpfen Winkel ^bgeknickte KopfhOlse J sowje «ne 

rinYMimehmereinrichtung mitelnander in Eingriff ste- im HandstOck gelagerte, em am freien Ende ^der Kx>pi- 
ZlX^S^n^^t.SK^ ^3 m emem Kopf 38 = ^ 
otenetenffetriebe zwischengeschaltet ist Derartige 10 werkzeug 4 antreibende Tnebwelle 5. Die TnebweUe 5 
HalS&rden^emfSen Ende der Griffhfltee ist im Bereich der Knickstelle 6 quergeteih, wobe. die 
etwanach Art SrDlSs 12 19 170 an einen Antriebs- beiden so entstandenen Triebwellenteile 7,8 durch erne 
TT^^UK*****. Das vorgesehene Ku- Mitnehmereinrichtung 9 miteinander m Emgnff stehen 
MlnKentttriebe bildet im Gegensate zu anderen und wobei in das angetnebene TnebweUenteil 7 ein 
iSSSSSSmJ^StMB 1566291 be- « Kugelplanetengetriebe "™°^XVL" 
kYmrten, die Sicht auf das Behandlungsfeld einschran- daB ein griBhOlsenferner WellenabschmtV 26 Jes ange- 
Ortri^eschnecke eine mit dnf achen Mitteln triebenen Triebweflenteiles 7 und ein griffhfllsenseitiger 
tSSSSSS^SSSS^ WeUenabschnitt29 des angetriebenen Triebwellctei.es 

Fin Handstflck der einganss genannten Art ist durch 7gebildetsind 
di TDE-AS 2644 bSS. Bd diesem bekannten 20 Das Kugelplanetengetnebe 10 des angetnebenen 
HanH,tflrk isTdK^BelDlarietengetrlebe des angetrie- TriebweHenteiles 7 ist fan Bereich des freien Endes bzw. 
K n S ™ der Nahe des Kopf es 38 der KopfhOlse 3 vorgesehen 

R 2 End" TSkSIIL und somh im Bereich der wobei die KopfhOlse mittels enter Schne^pptong 1 
K d« HandstOckes angeordnet. wobei Kopf- leicht kuppelbar und entkuppelbar mit der Gnffhulse 1 
htilse und Griffhfllse mittels einer Gewindeanordnung 25 verbunden ist 

S)ZiS^ZZ^smd. die nur umstandBch. z. B. Die Schnellktipplung 11 besteht aus Eingn^mrtteta 
« Werk lflsbar ist und daher vom 16 der KopfhOlse 3 und Gegenemgnffsnutteln 17 der 

SmSSE ^aKS Scht gehandhabt wer- Griffhfllse 1. Das Kugelplanetengetnebe 10 ist m einem 
denlS Da5ibe?E.s verbietet die Anordnung des verdickten Kopfhfllsenteil 12 ««^^ 
Setoknetengetriebes im Bereich der Knickstelle ein 30 DurchtrittsOffnung 13 fttr den angetnebenen Triebwel- 
IflM .von Koofnfllse und Griffhfllse, da durch ein sol- ienteil 7 aufweisende gnffhulsenseitige AbschluBpiatte 
S£7L£ S^n^Eu^^Mhnisse des Ku- 14 besitzt Von der AbschluBpiatte 14 aus erstreckt sich 
sowie <£ richtige Zuordnung der em in die Gnffhulse 1 ^^^.^^P 
Getfebeteile aufgehoben bzw. beim Wiederherstellen angetriebenen TnebweUenteil 7 aumehmender ^ Kopf- 
d^erbind^vLto^^ ss hfilsenteil 15, der an semer AuBenserte nut dem zur 

ren def GeSebShSvorgerufen werden wurden. Es SchneDkupphmg 11 gehOrenden Bingr.ffsm.ttel 16 ver- 
lonZ nun SSv^daB aus betriebs- oder behand- sehen ist das mit dem ebenfalls zur Schne^uppiung 
fSeSten Grflnden mit einem anderen, z. B. klei- gehorenden Gegene mgrupmrtte 17j J» GriMte In. 
Sin Kopfgearbeitet werden soli. Urn dies zu ermogli- Eingriff bnngbar ist Hierdurch J* 
chen,muBte bisher-weilwieerwalmt KopfhOlse und 40 schaffen >* e |? b ^ ndBr *™ f ^^ 
Griffhfllse praktisch nicht trennbar sind - das gesamte tung der ordnungsgemaBen .^e^^^^ 5 
HaSck vom Antriebsteil gelost und gegen ein ande- Kugelplanetengetnebes 10 beim Trennen von Gnffhul- 
res. den gewOnschten anderen Kopf aufweisendeskom- sel und KopfhOlse 3 beitragt 
St^HaSS SSuscht werden. Hierdurch er- Das Eingriffsmhtel 16 ist durch erne oder mehrere an 
T^^wJnZeLa^haltung ■ 45 der AuBenseite des dflnneren KopfhOlsenteues 15 vor- 

P Dietrrmduni ^^fe hSrSgekennzeichnet gesehene Vertieftmgen und das C*gene^fsn*tel 17 
fat St dto AufgaK eto^hnaStliches HandstOck der durch eine Klemmkuge geblldet Auf der GrffhOfae t 
ete£& genSen Art zu schaffen, bei dem es unter ist eine die KlemmkugeUn und auBer Emgnff nut der 
SStuSdS als Oberiastsicherung wirkenden Ku- Vertiefung bringende Drehhflbe 18 angeordnet ^ 
gSnSenfetriebes ohne Austausch des kompletten so Klemmkugel ist m emer A ^ n ^™^f p 9 'J^^ 
HmdsttckamSgKchfatlnrascherundemfacherWeise 1 vorgesehen. Zum Eingriff mit der Klemmkugel at m 
auS "Sn Snem bestimmten, aus einer Mehr- die Innenwandung , der Drehhfllse Quer- 
ahlTOnSfenausgewahltenKopf Oberzugehen. achnitt etwa kreisabschnittformige.an der Klemmkugel 

SuiKe KdunB erreichten Vortdle sind im anhegende Einbuchtung 20 eingeaAeitet deren Tkrfe 
wesentlichen darin zu sehen, daB nunmehr wegen der 55 zu mindestens einem ihrer Enden hm mehr °oct «rem- 
SZp^unJem leichtes und rasches Trennen und ger allmahhch abnimmt DrehhObe tti Mh» 
Zusammenfflgen von KopfhOlse und Griffhufae mdglich re in emer der ^Sf^^^^^SiS 
£tund zwar wegen der gegen ein Losen des Getriebe- sprechenden Drehstellung zu baltend , bestrebtes Rfldt- 
UgrdSgelplanetengetriebes na- ^^^^r^n^m^ 
hed« freien Endes der KopfhOlse - ohne Gefahr 60 18 entgegen der Rucks ellkraft d« ROckstellglwdes 21 
etneXSJSorms des Kugelplanetengetnebes. bewegt sich die Klemmkugel aus der das Emgnff smittel 

VorteKt? ^Weiterbildungra der Brfindung sind in 16 bildenden VertiefungM so daB die SchneUkupptang 
den^UmertnspSSn ^ngegfben und nachstehend er- 11 gelost ist und die KopfhOlse 3 abgezogen wetden 
lHi.tert kann. Beim Einfflhren des dflnneren KopfhOfaenteUs 15 

Inder Zeichnung sind Ausfflhrungsf rmen der Erfin- ss einer anderen KopfhOlse 3 in die ^^^.^'J * e 
^.m^h/u^lZeisedareesteUt Drehhfllse 18 in der genannt n verdrehten Drehstellung 

^ze£t gehaltea Nach dem BnfOhren wird die Drehhfllse 18 

F i g. 1 ein zahnarztliches Handstflck in Ansicht von losgelassen. so daB sie sich unter der Wirkung des ROck- 
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stellgliedes 21 in eine die Klemmkugel in Eingriff mit der 
Vertiefiing brmgende und arretierende und damit die 
Schnellkupplung 11 in der Kupplungsstellung haltende 
Drehstellung verdreht 

Das ROckstellglied 21 ist durch erne die Griffhillse s 
umgebende Schraubentorsionsfeder gebildet, deren ei- 
nes Ende an der Griffhulse 1 and deren anderes Ende an 
der DrehhOlse 18 festgelegt ist An ihrer Imienwandung 
besitzt die Drehhtilse 18 zur axialen Lagesichenmg ei- 
nen nach innen in eine auBere Umfangsnut 22 der Griff- io 
bOise 1 ragenden Fuhrungsstift 23. Die Umfangsnut 22 
braucht skh nur liber einen solchen Teil des Umfanges 
zu erstrecken, der dem erforderlichen Drehweg der 
DrehhOlse 18 entspricht. 

Wie sich des weheren aus der Zeichnung ergibt. sind is 
Griffhulse 1 und Kopflnuse 3 zur gegenseitigen drehsi- 
cheren Verbindung m enter den gegenseitigen Eingriff 
von Eingriff smittel 16 und Gegeneingriffsmittel 17 si- 
cherstellenden Drehstellung im Bereich ihrer einander 
zugekehrten Stirnenden mit — bezogen auf die jeweili- » 
ge Httlsenachse — auBermittig angeordneten Rastmit- 
teln 24 und Gegenrastmitteln 25 versehen. Die Rastmit- 
tel 24 sind als axial vorsprlngende Nasen und die Ge- 
genrastmittel 25 als axial rQckspringende Nischen aus- 
gebildet Es and jeweils zwei Nasen und zwei Nischen 25 
vorgesehen, die jeweils um 180° versetzt angeordnet 
sind. 

Das dem Kugelplane tengetriebe 10 zugewandte Ende 
des griffhQlsenfernen WeDenabschnittes 26 des ange- 
triebenen TriebweUenteaes 7 ist n^ 30 
Kafigs in Form einer Rundgabel ausgebildet wobei die 
axial verlaufenden Kafigstabe 27 zwischen die Kugelh 
28 des Kugelplanetengetriebes 10 eingreifea Die Ku- 
geln 28 sind dabei unter RelbschluB zwischen dem Um- 
fang des Endes des griffuulsenseitigen WeHenabschnit- 35 
tes 29 des angetriebenen Triebwellenteiles 7 und einer 
undrehbaren kopfhtllsenfesten Ringbahn 30 gelagert 
Dabei wird die Ringbahn 30 durch die Innen wand ernes 
besonderen kopfhtllsenfesten Ringes 30a gebildet 

Einer der beiden Welienahschnitte 26, 29, namlich der 40 
griffhulsenseitige Wellenabschnitt 29, besitzt eine auf 
die Kugeln 28 des Kugelplanetengetriebes 10 elnwir- 
kende AnsteUeinrichtung 31. Dabei sind die Kafigstabe 
27 am griffhQlsenf ernen Wellenabschnitt 26 angeordnet 

Zur Bildung der AnsteUemrichtung 31 ist der griffhQl- 45 
sensettige Wellenabschnitt 29 quergeteil^ wobei die ein- 
ander zugekehrten Enden der hierdurch gebildeten bei- 
den WeUenabschiifttsteile mittels zusammenarbeiten- 
der, ahnlich schiefen Ebenen wirkenden Anstellkurven- 
flftchen 32 gegeneinander anliegen, Dabei ist noch eine 50 
den Anlagedruck der Enden der beiden genannten Wel- 
lenabschnittsteile verminderade Ausgleichsfeder 33 
vorgesehen, welche als Schraubendmckfeder ausgebil- 
det ist Die Ausgleichsfeder 33 ist in einem stirnsehigen 
Sackloch 34 des in der Zeichnung rechten Wellenab- 55 
schmttes angeordnet Der an die Kugeln 28 des Kugel- 
planetengetriebes 10 anliegende Umfangsabschnitt des 
griffhOIsenfernen WellenabschnHtsteiles des Wellenab- 
schnittes 29 besitzt einen unter der Wirkung der An- 
stelleinrichtung 31 zum anstellenden Zusammenwirken so 
mit den Kugeln 28 kommenden konusfOnnigen Rin «ab- 
schmtt42. 

Es ist noch eine die beiden Wellenabschnittsteile axial 
ausrichtende Zentriereinrichtung35 vorgesehen, die aus 
mem teiis in das die Ausgleichsfeder 33 aufhehmende es 
Sackloch 34 des einen Welleiiabschnittsteiles und tells in 
ein stimseitiges Sackloch 36 des anderen Wellenab- 
schnittstenes ragenden Zentrierstift besteht Die Aus- 
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glekhsfeder 33 ubt dabei Druck auf den die Zentrierein- 
richtung 35 bildenden Zehtrierstift aus und drilckt den- 
selben gegen den in Fig; 2 linken Wellenabschnittsteil 
des griffhulsenseitigen Wellenabschnittes 29. 

Das griffhfllsenf erne, d. h. das in der Zeichnung linke 
Ende des griffhQlsenseitigen Wdlenabschnittsteiles des 
griffhQlsenseitigen Wellenabschnittes 29 ist in dem ver- 
dickten Kopfhulsenteil 12 mit Hilfe eines Kugeilagers37 
gelagert 

Das Behandlungswerkzeug 4 ist in eine im Kopf 38 
der Kopfhfilse 3 gelagerte Triebhfllse 39 eingesetzt; die 
Qber einen Zahntrieb 40 vom angetriebenen Triebwei- 
Ienteil 7 in Rotation versetzt wird. 

Die Mitnehmereinrichtung 9 besteht aus ineihander 
eingreifbaren,an den einander zugekehrten Enien des 
angetriebenen Triebwellenteils 7 und des antreibenden 
TYiebwellenteils 8 angeordneten Triebzahnradern 41. 
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